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JestliZe pripadna chyba pristroje muZe zpusobit Skodu, musi
byt zaFizeni vybaveno nezavislym ochrannym ¢lenem.




Uzivatelska Cast

1 Dulezité na uvod

MIKROTHERM® MT600-_D je teplotni / procesovy regulator s jednim méficim vstupem,
jednim fidicim (pomocnym) vstupem a se dvéma vystupy.
* Pti koupi nového regulatoru postupujte podle kapitoly Instalace a konfigurace pristroje.

*  Mate-li regulator jiz nainstalovan od vyrobce zafizeni, postupujte podle kapitoly Konecny
uzivatel.

Konecny uzivatel

Pokud jste konecny uzivatel, dostanete pfistroj nastaveny a jsou vam zpiistupnény jenom

parametry, které potiebujete pro vlastni praci s reguldtorem. V navodu je pro vas vyclenéna

uZivatelska cast.

Pokud se s pfistrojem seznamujete, zaméite se na nasledujici kapitoly:

» Zikladni pojmy, je zde vysvétlena funkce tlacitek, stavy regulatoru, informacni a chybova
hlaSeni, ... .Na pojmy vysvétlené v této kapitole budou odkazy v celé prirucce.

» Zdkladni uroveii, v zakladni irovni je moZzné prohlizet stav regulatoru, nastavovat
vybrané parametry, ... .

* Tipy na ovladani ptistroje a feSeni nékterych problému najdete v kapitole Zipy.

Instalace a konfigurace pristroje

Pro instalaci a konfiguraci piistroje je uréena konfiguraéni a servisni ¢ast prirucky.
Ptedpoklada se, ze znate zdkladni ovladani ptistroje popsané v kapitole Zdkladni pojmy, mate
pfisluSna opravnéni pro instalaci pfistroje a znalosti pro nastaveni pfistroje.

* Informace o instalaci piistroje najdete v kapitole Instalace.

* Zapojeni pfistroje je popsano v kapitole Elektrické zapojeni.
* Privodce pii prvnim zapnuti pfistroje je v kapitole Uvedeni piistroje do provozu.

* Dalsi informace o nastaveni jsou v kapitolach Konfiguracni uroversi a Tipy konfigurace.

* Pro praci servisniho technika je vhodné zjistit v kapitole Servisni uiroveri, co ptistroj
nabizi.

* Po nastaveni pfistroje doporuc¢ujeme zapsat hodnoty parametrti do tabulky na stran¢ 34.
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2 Zakladni pojmy

Regulator je urcen k regulaci teploty nebo jiné veli¢iny (nadale bude pro jednoduchost
pouzivan pojem teplota. Aby prace s regulatorem byla bezproblémova, musi uzivatel
zvladnout jeho obsluhu.

2.1 Ovladani a popis pristroje

Pted zacatkem prace s pfistrojem je tfeba vysvétlit principy ovladani.
Na panelu vidite dva displeje, tii kontrolky a Ctyfi tlacitka. Ptistroj je nastavovan pomoci
menu techniky. Vyznam tlacitek a displejt je zfejmy z nasledujicich obrazki.

funkce indikaénich prvka

indikuje stav
regulaéniho vystupu

v zékladnim stavu zobrazuje\\

meéfenou hodnotu
pfi nastavovani zobrazuje
hodnotu parametru

horni displej ] S
O

indikuje stav alarmového,
spodni displej signalizaéniho vystupu
v G§
v zékladnim stavu zobrazuje
zadanou hodnotu.
pii nastavovani zobrazuje @] [&] [Q] [\ I"l]

L‘

dioda MODE,
indikuje béh programu

nazev parametru

aRvEn

funkce klavesnice

Kratky stisk: horni displej ©
. listovani v menu o)
. potvrzeni nastavenych Krétky stisk:
hodnot spodni displej . navrat do zdkladniho
Dlouhy stisk (3 vtefiny): o) stavu
»  prechod do obsluzné *  start, ukonceni
uarovné /\ /\ programu

snizeni nastavované
hodnoty

zvyseni nastavované
hodnoty

pii soucasném stisku obou klaves (3
vtefiny) piistroj piejde do vyssich
urovni menu (konfiguraéni, servisni)

Tabulky menu a popisy parametrti jsou v nasledujicich kapitolach.



Uzivatelska cast
Nastavovani parametru
V uzivatelské Casti je nastavovani parametri popsano v tabulce tohoto formatu:

Potvrd | Displej Postup Néavrat

I

*  Potvrd’, ukazuje tlacitko, kterym prochézite menu a potvrzujete nastavené parametry.
* Displej, ukazuje idaj zobrazeny na spodnim displeji.

e Postup, vyznam parametru a postup jeho nastaveni.

e Navrat, navrat do zdkladniho stavu bez zapsani parametru.

Diilezité:

* Viditelné jsou jen ty parametry, které maji smysl.

* Parametry jsou nastavovany pomoci tlacitek Sipky.

* Pokud neni parametr potvrzen tlacitkem uvedenym v kolonce Potvrd’, neni zapsan.

* Pfindvratu do zdkladniho stavu tlacitkem Navrat neni parametr zapsan.

* Pfi automatickém navratu do zdkladniho stavu neni parametr zapsan. Regulator se do
zdkladniho stavu automaticky navrati, pokud neni 60 vtefin stisknuté zadné tlacitko a
automaticky navrat je povolen (v konfiguracni iirovni, menu SYS |, parametr
Aret =| on).

2.2 Stavy regulatoru

Stav reguldtoru indikuje dioda MODE, viz. strana 4. Nésledujici tfi stavy budou v popisu

piistroje velice ¢asto pouzivany:

» Zdkladni, dioda MODE nesviti, regulator ma vypnuty vystup nebo reguluje na konstantni
hodnotu.

*  Béh programu, dioda MODE sviti, regulator reguluje podle jednoduchého programu.

* Nastaveni, na spodnim displeji je zobrazovan ndzev parametru, na hornim jeho aktualni
hodnota.

2.3 Informacni a chybova hlaseni

Informacni a chybova hlaseni jsou indikovéana pouze v zdakladnim stavu.

Informacni hlaseni, horni displej

e ---- ... chyba vstupniho ¢idla nebo neni vstup nastaven.

Informacni hlaseni, spodni displej

e | Aut ...je spusténa funkce automatické optimalizace PID parametra viz. strana 12.
* ProG... indikuje béh programu.



Uzivatelska Cast

I AVP ... je aktivni rampova funkce.
Man ... manualni provoz regulace.
| dSP ... je aktivni zaloZzni Zadana hodnota — ,,IdSP*.

Chybova hlaseni, spodni displej

Err0 ... chyba paméti EPROM. Kratce pfistroj vypnéte a znovu zapnéte. Pokud
problémy trvaji, kontaktujte dodavatele.

Errl ... zavazna chyba paméti EEPROM. Odstranéni chyby miiZe provadét pouze
zkuSeny uzivatel, ktery znd uzivatelské nastaveni piistroje a je schopen je po oprave
obnovit. Pomoci funkce | r St (servisni Groven, viz. strana 25) zkuste data vymazat. Pied
dal$im uvedenim pfistroje do provozu je nutné ptistroj znovu kompletné nastavit. Pokud
potize ptetrvavaji, kontaktujte dodavatele.

Err2 ... chyba paméti EEPROM. . Odstranéni chyby muize provadét pouze zkuseny
uzivatel, ktery zna uzivatelské nastaveni pfistroje a je schopen je po opravé obnovit.
Pomoci funkce Cor r (servisni troven, viz. strana 25) zkuste data automaticky opravit.
Pted dal$im uvedenim pfistroje do provozu je nezbytné nutné zkontrolovat, jestli se
vSechny parametry opravily spravné. Pokud problémy pietrvavaji, kontaktujte dodavatele.

Err 3 ... chyba prevodniku. Miize byt zpuisobena elektrickym impulsem na vstupu,
ptilis nizkou teplotou a nadmérnou vlhkosti, ... . Regulator vypnéte a znovu zapnéte.
Pokud potize pretrvavaji, kontaktujte dodavatele.
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2.4 Prehled urovni, menu

Celkovy ptehled programovych trovni a menu ukazuje nasledujici obrazek. Vstup do menu je
naznacen klavesami, dlouhy stisk odpovida €asu cca 3 vtefin.

| | Zakladni stav M >
. )
2 =T | :
=}
5
Kratky stisk Kratky stisk Dvojity stisk 3
v v c
2
UzZivatelské Navrat z obsluZné, Start a ukonéeni | T
menu konfiguraéni a programu (musi S
servisni urovné byt povoleno)
@ Dlouhy stisk
‘=<
<=
N O
22
[ Obsluzna uroven ] g 5
,,,,,,, ]
o |
p— Nt
2 [&] [Q] [&] [Q] Dlouhy stisk S
>
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= < - s =
o Konfiguracni droven =]
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Uziti jednotlivych menu a urovni je nasledujici:

* Uzivatelské menu umoziiuje nejrychlejsi pfistup uzivatele. Seznam parametrii v menu lze
voln¢ sestavit, viz. strana 32.

e Start a ukonceni programu, je umoznén start i ukonceni jednoduchého programu.
* Obsluzna drovei je piistupna uzivateli pro nastaveni vsech potebnych parametri.

* Konfiguraéni uroven je urena pro konfiguraci pfistroje. Lze v ni nastavit i vétSinu
parametrl obsluzné urovné. Menu doporucujeme po nastaveni uzamknout.

* Servisni uroven poskytuje parametry pro servis zafizeni.
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3 Zakladni aroven

Tato Grovei je urcena k okamzitému pfistupu k nejbéznéj$im parametriim.

3.1 Uzivatelské menu

Uzivatelské menu poskytuje uzivateli nejjednodussi ptistup k nastavovani a prohlizeni

parametrl piistroje. Seznam parametrt, které¢ budou v uzivatelském menu pfitomny, i jejich

potadi, jsou voln¢ nastavitelné.

* Regulédtor je ve stavu zdakladni nebo béh programu, viz. strana 5. Na hornim displeji je
indikovana méfend hodnota, na spodnim zadané hodnota.

« Stiskem tlagitka ) prochéazejte uZivatelské menu.

Potvrd’ | Displej Postup Navrat

El'n | Stav pomocného vstupu.

t End Informativni parametr, indikuje ¢as do konce vydrze ve formatu
hodiny.minuty.

020F | Vypnéte trvaly alarm / signalizaci nastavenim | YES a potvrdte.

Volba provozu:
A-M |+ Aut 0, automaticky provoz, regulator ¥idi vystupni vykon sam.
* | Man, manudlni provoz, vystupni vykon je fizen uzivatelem.
| dSP | Nastaveni zaloZni zadané hodnoty.
Aut Spusténi ( on), zastaveni (_ OFF) automatické optimalizace regulacnich
parametrul.
CAL1 Kalibrace ¢idla. Nastaveny udaj je pfiéten k métené hodnoté.

Rozsah: -999 az 999 °C.
Zobrazeni obsluznych parametri regulaéniho vystupu (Pbl ,1t1 ,dE1 ,

(outd) Ct1 |, hYSL1). Popis parametrii je v obsluiné iirovni.

Out2) Zobrazeni alarmovych / signaliza¢nich mezi (02L0, 02hl ). Popis parametri
je v obsluzné urovni.

(P66 Zobrazeni parametrt pro zapis programu (r At E, SP2 |, hol d). Popis

parametrt je v obsluzné tirovni.

uout Aktualni dodavany vykon v procentech.

Diilezité:
* Tabulka ukazuje parametry, které mohou byt ptistupné v uZivatelském menu. Kazdy

parametr v tomto menu mize byt povolen nebo zakdzan a obsluze se davaji k dispozici jen
parametry pro ni dilezité.

* Pofadi parametrli je nastavitelné.

* Napisy v kolonce ,,Displej uzaviené do zavorky (out 1, out 2, Pr 0G) nejsou
zobrazovany. Misto téchto napisi jsou zobrazovany odpovidajici parametry vyjmenované
v kolonce ,,Postup” (Pb1 ,It1 ,dE1 ,...).

* Tvorbu uzivatelského menu najdete na strané 32.
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4 Obsluzna uroven

V této urovni jsou nastavovany parametry pristupné obsluze pristroje.

Ze zakladniho stavu se do obsluzné urovné dostanete stiskem klavesy @) po dobu cca
3 vtefin.

Hodnoty parametrt nastavujte
pomoci tlacitek &)

YES

Clo ke

o2Lo

SP2




/4

Uzivatelska Cast

4.1 VSeobecné parametry obsluzné urovné

V nasledujici tabulce jsou popsany parametry obsluzné urovné, které nelze umistit do
samostatnych menu. Parametry jsou fazeny za sebe.

Potvrd’ | Displej Postup Néavrat

El'n | Informativni parametr, indikuje stav pomocného vstupu (je-li pouZit)

t End Informativni parametr, indikuje ¢as do konce vydrze ve formatu
hodiny.minuty.

020F | Vypnéte trvaly alarm / signalizaci nastavenim | YES a potvrd'te.

Volba provozu:
A-M |+ Aut 0, automaticky provoz, regulator ¥idi vystupni vykon sam.

» | Man, manudlni provoz, vystupni vykon je fizen uZivatelem.

| dSP Pomocna zaddana hodnota, ktera se zapina pomoci digitalniho vstupu.
Rozsah: SP1L az SP1h

Aut Spusténi (_0n), zastaveni (| OFF) automatické optimalizace regulaénich
parametru.

Kalibrace ¢idla. Nastaveny udaj je pfi¢ten k méfené hodnoté.
Rozsah: -999 az 999 °C.

CAL1

4.2 out 1, nastaveni parametrid regulacniho vystupu

Menu je ur¢eno pro rucni nastaveni regulacnich parametri nebo pro doladéni parametri pti
nepresnosti regulace.

Potvrd’ | Displej Postup Navrat
Pb1 Pasmo proporcionality.
Rozsah: 1 az 2499 °C.
1 Integracni konstanta.

Rozsah: | oFF, 0.1 az 99.9 minut. "I
Derivaéni konstanta. \J

dE1 .
Rozsah: | OFF, 0.01 az 9.99 minut.
Doba cyklu.

a1 Rozsah: 1 az 99 vtefin pro ot 1
ht2, CL2.

Hystereze, tento parametr se jako jediny nastavuje pii dvoupolohové regulaci.
Rozsah: 1 az 249 °C.

ht, CL,5az99 vtefinpro ot1 =

hYS1

10



4.3 out 2, meze alarmového / signalizacniho vystupu
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Uzivatelska Cast

Alarmové / signalizacni meze mohou predstavovat absolutni hodnotu nebo odchylku od
z4ddané hodnoty, viz. strana 29.

* 02Loaz2499°Cproot2 =ALPr, SGPr.
e 0az999°Cproot2 =ALdE SGE.

Potvrd’ | Displej Postup Navrat
Spodni mez alarmu / signalizace.
Rozsah:
02L0 0zsa
* -499 azo02hl°Cproot2 =ALPr, SGPr.
e -999a70°Cproot2 =ALdE S&IE. m
Horni mez alarmu / signalizace. 2
Rozsah:
02hl 0zsa

4.4 Prog, zapis programu

Ptistroj umoziiuje regulovat teplotu pomoci jednoduchého programu typu nab¢h a vydrz.

Rozsah: 0 az 99.59 hod.

Potvrd’ | Displej Postup Néavrat
Rychlost nabéhu na Zadanou hodnotu SP2 v programu.
rAtE Rozsah: 1 az 99 °C/hod. nebo °C/min.
Mg¢titko rampové funkce je nastaveno v konfiguracéni uirovni, menu | SYS,
parametr F P S.
Sp2 Nastaveni druhé zadané hodnoty pro program. \I_")
Rozsah: SP1L az SP1h.
hol.d Doba vydrze (ve formatu hodiny.minuty) na zadané hodnoté SP2 .

11
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5 Tipy

V této kapitole jsou popsany tipy ovladani ptistroje a feSeni nékterych problémi uréené pro
obsluhu.

5.1 Automatické nastaveni regulacnich parametru

Regulator je vybaven funkci, pomoci nizZ lze nastavit PID parametry.

Postup spusténi automatické optimalizace:

e Regulator musi regulovat, tzn., Ze nesmi byt vypnuty vystup (v zdkladnim stavu nesmi
byt na spodnim displeji = OFF).

e Automatickou optimalizaci spust'te parametrem AUt = 0ORN. Parametr najdete
v obsluzné urovni nebo muze byt zptistupnén v uZivatelském menu.

* Regulator zjisti pomoci zasahil na regulacnim vystupu charakteristiku soustavy a vypocita
optimalni parametry. Méfena hodnota se pii optimalizaci rozkolisa.

Diilezité:
*  Automatickou optimalizaci nelze spustit pfi dvoupolohové regulaci, tj. ot 1 = ht 2
nebo CL2.

* Pomocna zadana hodnota pro automatickou optimalizaci se fidi aktualni méfenou
hodnotou, aktualni zadanou hodnotou a parametrem At SP. Vypocita se takto:
pomocna zadana hodnota = aktualni méfena hodnota + (aktudlni zddana hodnota -

aktudlni méfend hodnota) x AtSP / 100.

Parametr At SP najdete v konfiguracni iirovni, menu | SYS, viz. strana 22.

5.2 Automaticky, manualni provoz

Automaticky provoz regulace

vyzaduje uzavienou smycku PRocess .

zpétné vazby (jinymi slovy || 2 >
mé&feni regulované veli¢iny a m "
pusobeni na akéni ¢len). S —
Obsluha nastavuje zaddanou ™) &) (m)
hodnotu a pfistroj ¥idi vystupni —
vykon, ktery je soustavé

dodévan.

Pfi manualnim provozu regulace nastavuje pozadovanou hodnotu vystupniho vykonu
obsluha.

Nastaveni automatického nebo manualniho provozu

12
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*  V obsluiné urovni , nastavte zptisob provozu pomoci parametru A- M . Pokud A-M =
Aut 0, je nastaven automaticky provoz, pokud A- M = Man, je nastaven manualni
provoz.

Diilezité:
e Pfi manudlnim provozu nemtize regulator ovliviiovat vystupni vykon, ktery je nastavovan
obsluhou. Chovani regulované soustavy je tedy pln¢ pod kontrolou obsluhy.

e Pfi manudlnim provozu problikava na spodnim displeji napis = Man.
* Pfistroj se nachdzi v nastaveném druhu provozu i po vypadku napdjeciho napéti.

5.3 Jednoduchy program

Ptistroj umoziiuje regulaci v ¢ase podle jednoduchého programu typu nabéh a vydrz.

zadana
hodnota

holLd

sP2

cas

ObsluZné parametry programu

* Parametrem hoLd (hodina.minuta) se nastavuje ¢asovy tsek vydrze na zadané hodnoté
SP2  (°C).

* Parametrem I At E se nastavuje rychlost nabéhu na zddanou hodnotu SP2 . Métitko
parametru I At E je volitelné v konfigura¢ni Girovni, menu SYS , parametr r PS  (°C/hod.
nebo °C/min.).

Spusténi a zastaveni programu

«  Program se spusti nebo zastavi dvojitym stiskem tlagitka (]

e Pfi b&hu programu sviti kontrolka MODE, na spodnim displeji problikava hlaseni Pr oG

Diilezité:

* Piinastavovani programu jsou zpiistupnény pouze aktualni parametry (nemusi byt
zobrazen parametr I At E).

 Cas do konce vydrze Ize sledovat pomoci parametru t End.

* Vypadek napajeciho napéti nezplisobi preruseni programu. Po obnoveni napajeni pfistroj
v programu pokracuje.

13
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6 Instalace

Ptistroj se montuje do panelu. Upevnén je dvéma pifirubami, které tvoii soucast dodavky.
Instalace vyzaduje ptistup k zadni sténé panelu.

Montazni rozméry

« Siika x vyska x hloubka: 72 x 72 x 159 mm (v&etné svorkovnice).
* Vestavna hloubka: 150 mm (vcetné svorkovnice).

e Vyiez do panelu: 66 x 67 mm (Sifka x vyska).

* Tloustka panelu: max. 12 mm.

Postup instalace

* V panelu zhotovte vyfez.

* Vlozte pfistroj do panelového vyiezu.

* Zezadu nasad’te montazni tfmeny, zasuiite hacky do otvort na bocich pftistroje, hlavami
Sroubli smérem od panelu.

+  Srouby pfiméfené utihnéte.
* Pristroj je nainstalovan, nésleduje jeho zapojeni, viz. strana 15.

14
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/ Elektrické zapojeni

Elektrické zapojeni miiZe provadét pouze osoba k tomu opravnéna. Musi respektovat
prislusné predpisy. Nespravné zapojeni muZe zpusobit vazné Skody.

Pti montazi je nutné fixovat vnéjsi pfipojované vodice tak, aby v pfipad€ uvolnéni vodice ze
svorky nedoslo ke snizeni izolace mezi kategoriemi napéti sit€ a bezpecného napéti. Fixovat
je nutné zvlast vodice napajeciho napéti (svorka 1, 2), vystupu 1 (svorka 3, 4), vystupu 2
(svorka 5, 6), v co nejvétsi blizkosti svorek piistroje.

Napajeci napéti

Pi'ed pripojenim napajeciho napéti ovérte, zda odpovida technickym podminkam.

230VAC
50Hz

[ X )
Po
200 mA

@

] {n}|u]n]in]in

123456
7 8 9101112

] {n}|u]n]in]in

Termoélankovy a odporovy vstup

K pfipojeni termoclanku se musi pouzit kompenzacni nebo termoclankové vedeni
odpovidajiciho typu. Pfi zapojovani je nutné respektovat polaritu.

78 9101112
O|a{0j0o0|o

Odporovy vstup lze zapojovat dvouvodicové 1 tiivodiCove. Tiivodi€oveé zapojeni dokonale
vykompenzuje odpor ptivodnich vodict, pokud vSechny tfi vodice maji stejny elektricky
odpor.

15
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7 8 9101112 7 8 9101112
O|0|0j0]0i0 O|0j0j0j0;0

Procesovy vstup

Napétovy vstup, vstupni Proudovy vstup, vstupni
impedance 10 kOhmu impedance 40 Ohmt
7 8 9101112 7 8 9101112
O|0j0j0j0;0 O|O|Ooomo

Zapojeni pomocného vstupu

Pomocny vstup Ize ovladat mechanickym spinac¢em nebo ss napétim.

78 9101112
logicka troven 0 = 0-1Vss
ml(nj(n]|n}in|n logickd troveti 1 = 2,4-15Vss
ENT- ENT+

1.vystup, requlacni

Stejnosmérny napét'ovy vystup je uren pro spinani polovodi¢ovych spinaci SSR, neni
galvanicky odd¢leny.

ss napétovy vystup elektromechanické relé
max. 30 mA, 230Vsti/SA
) " napéti naprazdno nebo
cca. 10V. 30Vss/SA
O|0j0j0j0;0 Olololololo
1 2 56 1 23456

) y

16

i



Konfigurac¢ni a servisni ¢ast

2. vystup, alarmovy / signalizaéni

TT 230Vsti/5A
nebo
30Vss/5A
(| {m]{m]{m]{m]|m]

123456
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8 Uvedeni pristroje do provozu

Pocatecni inicializaci miize provést pouze kvalifikovana a k tomu opravnéna osoba.
Nespravné nastaveni muZe zpusobit vazné Skody.

Jakmile pfistroj zapnete poprvé, musite mu sdélit nejnutnéjsi udaje, bez kterych nemiize
pracovat:

v

Typ ¢idla, pozici desetinné tecky.

U procesovych vstupli méfitko pro zobrazeni méfenych hodnot na displeji.
Pracovni rozsah zddané hodnoty.

Chovani regulac¢niho vystupu.

8.1 Pracovni postup

Predpokladame, ze ptistroj je nainstalovany v panelu, zapojeny a prave jste jej poprvé zapnul.
Parametry pocate¢ni inicializace jsou nasledujici:

I n1 , nastavte vstupni ¢idlo. Popis parametru najdete na stran¢ 20.
dECL, nastavte pozici desetinné teky. Popis parametru najdete na stran¢ 20.

rLl ,rhl , parametry pro nastaveni métitka procesovych vstupd. U teplotnich vstupt
nejsou zobrazeny. Popis parametri najdete na stran¢ 20.

SP1L, SP1h, omezeni rozsahu zadané hodnoty. Popis parametrii najdete na strané 22.
ot 1 , nastaveni regulacniho vystupu. Popis parametru najdete na stran¢ 21.

Dalsi informace ohledn¢ nastaveni vstupu najdete na strané 26, ohledné€ nastaveni vystupu na
stran¢ 27.

Diilezité:

Vsechny parametry nastavené v pocatecni inicializaci 1ze pozd€ji meénit v konfiguracni
urovni.
Dalsi moznosti konfigurace najdete v kapitole Tipy konfigurace na stran¢ 26.
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9 Konfigura€ni uroven

Konfigura¢ni Groven je ur€ena pro zékladni nastaveni pfistroje. V této Grovni je vypnut
regulacni vystup a deaktivovan alarmovy, signaliza¢ni vystup.

Do konfiguracni urovné se dostanete ze zdakladniho stavu stiskem klaves & Bkca 3 vtetiny.
Z konfigurac¢ni urovné se navratite stiskem klavesy O]

I nP1 Eln outl out 2 St Pt
eeeeee Toeeeeeeeen, . eeeeee Tooeeeeeeeees MR Tooeeeeeeeees N eeeeeeees Toveeeeeeeees N eeeeeeeees Toreeeeeeeees N
{ Nastaveni : i Nastaveni : i Nastaveni : Nastaveni : Nastaveni :
i vstupu i pomocného i regulagniho alarmového, parametrd
regulatoru i (fidiciho) vystupu i :signalizatnih : zadané i
: i ¢ digitalniho | o vystupu i hodnoty
vstupu i i H H

otll ) ( 2 ) ( SPlL )
PLd1 ) ( Cat? ) ( SPih )
SPL1 ) ( s |_2 ) ( SPlC )
PLul ) ( 025 )

(In]ll )( ]IEI )
)

SYS oPEr KEYb LoC
R Cnr . EIIOn T, - RIS, L. AT T, -
{ Nastaveni i { Nastaveni ! i Nastaveni | i Nastaveni i
systemovych i parametri i wzivatelskéh | i zamkh
{ parametrl i | obsluzného : i omenu i i

menu

( ) (= )| SP.2 ) ( KIVbd ) ( S[Pl )
( ) (rase )| med ) ( SP1 ) ( oPEr )
((raw ) ( caz ) ( SP ) ( SIEt )
C ) (
C ) (

Pb1 ) ( StP3 )( PASS )

Il ) St P4
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Vstup do konfigura¢ni irovné mtize byt chranén heslem, viz. strana 23. V tom piipad¢ se jako
prvni objevi parametr PASS, pozadavek hesla. Pokud nenapiSete spravné heslo, je pristup do
konfigura¢ni trovné zamitnut.

9.1 | nP1, nastaveni vstupu

Displej Vyznam

Nastaveni vstupniho ¢idla.

Teplotni vstup:

. Nno ... neni nastaven vstup.

.. termo¢lanek J, rozsah -200 az 900°C.

.. termoc¢lanek K, rozsah -200 az 1360°C.
.. termoclanek T, rozsah -200 az 400°C.
.. termoclanek N, rozsah -200 az 1300°C.
.. termo¢lanek E, rozsah -200 az 700°C.
.. termoclanek R, rozsah 0 az 1760°C.

.. termoclanek S, rozsah 0 az 1760°C.

.. termoclanek B, rozsah 300 az 1820°C.
.. termo¢lanek C, rozsah 0 az 2320°C.

.. termoclanek D, rozsah 0 az 2320°C.

o rtd ... cidlo Pt100, rozsah -200 az 800°C.
Procesovy vstup:

Inl .

L]
o 0T WS MmMm3S " X G

. Nno ... neni nastaven vstup

¢ 0-20...0-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek
e 4-20...4-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek
e [ 0-5...0-5V,rozsah -499 az 2499 jednotek

e [ 1-5... 1-5V,rozsah -499 az 2499 jednotek

¢ 0-10...0-10V, rozsah -499 az 2499 jednotek

Nastaveni desetinné teCky pro zobrazeni na displeji.
Teplotni vstup:

. 0 ... bez desetinného mista.

. 0. 0 ... jedno desetinné misto.
dEC1 |Procesovy vstup:

. 0 ... bez desetinného mista.

. 0. 0 ... jedno desetinné misto.

. 0. 00 ... dvé desetinna mista.
« 0.000 ... tfi desetinna mista.

Spolu s parametrem r h1 | nastavuje u procesovych rozsahii métitko pro zobrazeni hodnot na
rLl displeji.
Rozsah: -499 az rhl .

Spolu s parametrem I L1 | nastavuje u procesovych rozsahti métitko pro zobrazeni hodnot na
rhl displeji.
Rozsah: rL1 az 2499.

Nastavuje ¢asovou konstantu filtru vstupniho signalu. Cim vétsi &islo je nastaveno, tim filtr vice
Ftr1 |pUsobi, viz. strana 26.

Rozsah: | oFF, 0.1 az 60.0 sekund.

9.2 | El n, pomocny vstup
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Displej Vyznam

Volba funkce ovladané pomocnym vstupem.
. No — nepouzije se.

e | ot oF — vypnuti regula¢niho vystupu.

. LoC - ,,zamknuti klavesnice na ¢elnim panelu.

e | dSP - ptepinani mezi primarni (SP1) a zaloZzni Zddanou hodnotou (IdSP).
* Pr oG- spusténi/vypnuti programu.

Nastaveni logiky vyhodnoceni stavu pomocného, digitalniho vstupu.
e Il SE - nabézna hrana zméni stav.

El SG |+ FALL - sestupna hrana zméni stav.

. hl — vstup se zapina vysokou trovni.

. Lo — vstup se zapina nizkou Grovni.

9.3 out 1, regulacni vystup

Displej Vyznam

Funkce regulaéniho vystupu:

. ht ... fizeni topeni, PID regulace.

otl |- CL ... fizeni chlazeni, PID regulace.

e | ht2 ... fizeni topeni, dvoupolohova regulace.

e | CL2 ... fizeni chlazeni, dvoupolohova regulace.

Omezeni vystupniho vykonu pfi nizkych métenych hodnotach, udava se v %.

PLd1
Rozsah: 0 az 100 %.

SPL1 Nastaveni hranice mezi nizkymi a vysokymi hodnotami omezeni vykonu.
Rozsah: -499 az 2499 °C.

PLU1l Omezeni vystupniho vykonu pfi vysokych métenych hodnotach, udava se v %.

Rozsah: 0 az 100 %.

9.4 out 2, alarmovy, signaliza¢ni vystup

Displej Vyznam

Funkce alarmového / signaliza¢niho vystupu:

. no ... vystup neni aktivovan.

ot 2 e ALPr ... alarm odvozeny od absolutni hodnoty.
e Al dE ... alarm odvozeny od odchylky od Zadané hodnoty.
e SCPr ... signalizace odvozena od absolutni hodnoty.

e SgdE ... signalizace odvozena od odchylky od zddané hodnoty.

Nastaveni trvani alarmu / signalizace:
Lat2 |- | oFF ... docasny alarm / signalizace.
. on ... trvaly alarm / signalizace.

Potlaceni nezadouciho alarmu / signalizace pfi zapnuti pfistroje:
SIL2 |- | oFF ... funkce je zapnuta.
. on ... funkce je vypnuta.
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Vybér aktivnich mezi pro alarm / signalizaci:

oosd |° Lohl ... J:e akt%vni spodni i horni mez.
. hl ... je aktivni horni mez.
. Lo ... je aktivni spodni mez.
hys2 Spinaci hystereze alarmového / signaliza¢niho vystupu.

Rozsah: 1 az 249 °C.

9.5 St Pt, viastnosti Zadané hodnoty

Displej Vyznam
SPIL Omezeni spodniho pracovniho rozsahu zadané hodnoty.
Rozsah: -499 az SP1h °C.
SP1h Omezeni horniho pracovniho rozsahu zadané hodnoty.
Rozsah: SP1L az 2499 °C.
Rizeni zadané hodnoty.
. SP ... regulator reguluje na Zadanou hodnotu SP1.
| PGL ... regulator reguluje podle programu PGI1.
SP1C |« | P& ...regulitor reguluje podle programu PG2.

e | PG3 ... regulator reguluje podle programu PG3.
e | PA ... regulator reguluje podle programu PG4.
Popis programt je na stran¢ 31.

9.6 | SYS, systémové parametry

Displej Vyznam
Nastaveni pomocné¢ zadané hodnoty pro ti€ely automatické optimalizace PID parametrti. Parametr
At SP | predstavuje procento z okamzitého rozdilu mezi métenou a zadanou hodnotou.
Rozsah: 0 az 100 %.
Meéfitko pro nastavovani rychlosti nabéhu:
rP.S |+ hour ...rychlost ndb&hu ve °C/hodinu.
e | Mn ... rychlost nab&hu ve °C/minutu.
Rychlost nabéhu na zadanou hodnotu SP1 pfi regulaci na konstantni hodnotu. Métitko rampové
r AVMP | funkce je nastaveno parametrem r P S.
Rozsah: | OFF, 1 az 99 °C/hodinu (°C/minutu).
rdy Parametr je vyuZzivan pfi programové regulaci. Nastavuje pasmo pro povoleni spusténi casovace.
Rozsah: | oFF, 1 az 99 °C.
Povoleni automatického navratu z otevieného menu:
Ar Et ¢ | OFF ... automaticky navrat neni povolen.

. on ... automaticky navrat z otevieného menu po | minuté necinnosti.

9.7 OPEr, nastaveni parametrt obsluzZné trovné

Parametry obsluzné urovné jsou pfistupné v konfiguracni urovni z diivodu zjednoduseného
nastavovani celého pfistroje (nemusi se pfechazet mezi obsluznou a konfiguraéni trovni).
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Displej Vyznam

SP1 | Zadan4 hodnota SP1.

| dSP

CAL1

Pbl

Itl

dE1

hYS1 Parametry jsou popsany v kapitole Obsluznd siroveri.

o2Lo

o2hl

rat E

SP2

hol.d

9.8 KEYDb, nastaveni uZivatelského menu

Displej Vyznam

Funkece tlagitka \®.
KMod |+ ProG... tlacitkem se v zakladnim provoznim stavu spousti/zastavuje program.

e | OFF ...tlacitko neumoznuje spusténi/zastaveni programu.

Parametr, ktery je umistény na 1. pozici uzivatelského menu:

. No ... neni parametr.

* | Eln ... stav pomocného vstupu.

e [TEnd ... ¢as do konce vydrze.

e 020F ... vypnuti trvalého alarmu / signalizace.

e | A- M... automaticky / manualni provoz.

StP1 |e 1dSP... pomocna zddana hodnota.

e | Aut ... automaticka optimalizace regulacnich parametri.

« (CAL1 ... kalibrace ¢idla.

e outl...obsluzné parametry regula¢niho vystupu (Pl ,It1 ,...).
e out 2 ... alarmové / signalizatni meze (02L0, 02hl).

e ProG... parametry pro zapis programu (fr at €, SP2 , hol d).
e uout ... aktualni dodavany vykon regula¢niho vystupu

St P2 | Parametr, ktery je umistény na 2. pozici uZivatelského menu. Seznam je stejny jako v St P1.

St P3 | Parametr, ktery je umistény na 3. pozici uZivatelského menu. Seznam je stejny jako v St P1.

St P4 | Parametr, ktery je umistény na 4. pozici uzivatelského menu. Seznam je stejny jako v St P1.

9.9 | LoC, zamek

Displej Vyznam

Zamek zadané hodnoty SP1.
SP1 |- | oFF ... zména ziddané hodnoty je povolena.
. on ... zména zadané hodnoty neni povolena.

Zamek obsluzné trovne:
oPEr e | OFF ... obsluZna uroveri je ptistupna.

. onN ... obsluznd uroveii neni piistupna.
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Zamek konfiguracni urovné:
SEt e | OFF ... konfiguraéni uroveii je ptistupna bez hesla.
. on ... konfiguracni tiroveri je pristupna s heslem.

PASS Heslo pro ptistup do konfigura¢ni Girovné.
Rozsah: 0 az 9999.
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10 Servisni uroven

Tato Grroveii je urCena pro servisni prace.

o y - v v s r v 3 7 AR N
Do servisni uirovné se dostanete z konfiguracni urovné stiskem klaves Bleca 3 vtefiny.
Ze servisni urovné se navratite stiskem klavesy (@)

Displej Vyznam
SoFt Cislo verze software.
AMb Aktualni teplota okoli ve °C.
1u60 | Mefené napéti, prvni vstup. Rozsah 60mV.
Irtd |Mefeny odpor, prvni vstup. Rozsah 350 ohmil.
Pr | Procesovy proudovy vstup. Rozsah 20mA.
Pr_u | Procesovy napétovy vstup. Rozsah 10V.
t Lo | Nejnizsi provozni teplota piistroje ve °C.
El Meéfené napéti, digitalni vstup, rozsah 10 V.
t hi Nejvyssi provozni teplota ptistroje ve °C.
Corr Funkce automatické opravy poskozenych parametrti. Nastavenim Cor r = | YES se oprava spusti.
r St
r St Funkce vymazani vSech dat a nastaveni pfistroje na ,,vyrobni nastaveni®. Nastavenim
r St ISt = YES se funkce spusti, protoze se jedna o zasadni zasah, musi byt nastaveni = YES
r St potvrzeno 5x za sebou.
r St
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11 Tipy konfigurace

V této kapitole budou prezentovany tipy pro nastaveni piistroje.

11.1 Méreni

Spravna volba, instalace, zapojeni a umisténi senzoru v zafizeni a odpovidajici nastaveni
parametrll v regulatoru jsou pro spravnou funkci naprosto nezbytné.
Parametry pro konfiguraci méticiho vstupu jsou v konfiguracni tirovni, menu | nP1.

Nastaveni vstupniho cidla

Pozadované vstupni ¢idlo nastavte v parametru | N1 . Pfehled vstupnich ¢idel najdete

v kapitole Technické parametry, viz. strana 35 .

Pomoci parametru dEC1 miiZete nastavit pozici desetinné te¢ky. U teplotnich ¢idel je mozné
zobrazeni bez desetinného mista nebo na 1 desetinné misto, u procesovych cidel bez
desetinného mista, na 1, 2 nebo 3 desetinna mista.

Omezeni zadané hodnoty miiZete nastavit v kenfiguracni urovni, menu St Pt , parametry
SP1L a SP1h, viz. strana 22.

Diilezité:

* Teplotni vstupy maji detekci celistvosti ¢idla. Pfi poruseni ¢idla je vypnut regula¢ni
vystup, aktivovan alarmovy vystup, deaktivovan signalovy vystup.

* Procesové vstupy nemaji detekci celistvosti ¢idla.

Vstupni filtr
Pokud je méfena hodnota zkreslena Sumem, miiZete vyuzit digitalni filtr. Cim vétsi je
koeficient filtrace Ft r 1, tim vice filtr pisobi. Pti nastaveni Ft r 1 = | OFF je filtrace vypnuta.

méfena
hodnota
pted
filtraci

cas

po filtraci

cas
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Mérici rozsah procesovych vstupu

V konfiguracni urovni, menu | NP1, 1ze pomoci parametra r L1 ,rhl a dECL vymezit
meéfici rozsah procesovych vstupti.

Priklad nastaveni procesového vstupu:

Chcete, aby se vstupni signal 4 az 20 mA zobrazoval na displeji v rozsahu 6.0 az 24.0.
Nastavte dEC1 =  0.0,rL1 = 6.0arhl = 24. 0. Rozlozeni mezi hodnotami 6.0 a
24.0 bude lineérni.

Zobrazeni
méfené
veliciny 24.0 -1

6.0 —-

vstupni signal

11.2 Regulace, regulac¢ni vystup

V regulatoru lze nastavit dvoupolohovou nebo PID regulaci pro topeni nebo chlazeni. Pokud
je nastavena PID regulace, Ize vyuzit funkce automatické nastaveni regula¢ni parametrt, viz.
strana 12 a omezeni vykonu, viz. strana 29.

Parametry pro konfiguraci regula¢niho vystupu jsou v kenfiguracni irovni, menu out 1.

Dvoupolohova requlace

Dvoupolohova regulace se voli nastavenim 0t 1 | = ht 2 (fizeni topeni) nebo | CL2 (Fizeni
chlazeni). Vyuziva se pro méné narocné aplikace. Z principu neni mozné dosahnout nulové
regulacni odchylky. Méfend hodnota kmita charakteristickym zpiisobem kolem zadané
hodnoty.

I I .
M¢étena '~ \l/ Zéadana hodnota

hodnota__| \/

cas

M Do

Stav
regulacniho - -
vystupu

sepnut

vypnut

cas
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PID requlace

PID regulace se voli nastavenim 0t 1 = ht (topeni) nebo  CL (chlazeni). Umoziuje

precizni regulaci. Pro spravnou funkci regulatoru je vSak nutné spravné nastavit PID

parametry. Automatické nastaveni regulacnich parametrii je popsano na stran¢ 12.

PID parametry maji nasledujici vyznam:

. Pb1 sifka pasma proporcionality, zadava se v métenych jednotkach. Je to pasmo
kolem zadané hodnoty, ve kterém probiha regulace.

. | t 1 integrac¢ni konstanta, zadava se v minutach. Integracni slozka kompenzuje ztraty
soustavy. Cim vétsi je hodnota, tim méné& (pomaleji) se integraéni slozka uplatiiuje.

. dE1 derivaé¢ni konstanta, zadava se v minutach. Derivacni sloZka reaguje na rychlé
zmény a snazi se proti nim pisobit. Cim vé&tsi je hodnota, tim vice derivaéni slozka
pusobi.

Pokud je regulaéni vystup dvoustavovy (relé nebo stejnosmérny spinac), je pozadovany
vykon (udavany v procentech) pfenaSen na vystup pomoci tzv. §itkové modulace.

V kazdém Casovém cyklu (parametr Ct 1 , ktery najdete v obsluzné uiirovni, menu out 1) je
vystup jednou sepnut a jednou vypnut. Délka sepnuti je tim vétsi, ¢im vEtsi je pozadovany
vykon. Chovani vystupu je naznaceno ve tieti ¢asti obrazku.

Meéiena
hodnota zadana hodnota
 P——
cas
Vystupni 100 %
A0+ K e W
cas
Stav
. 1 I I | 1 1 I |
regulaéniho — - — - -1 -F7-  sepnut
vystupu :
I
I
I
|
|
[ vypnut
1
Doba cyklu [
LI cas

Priklad Sirkové modulace vystupu:

* Doba cyklu je 10 vtefin, pozadovany vykon je 30%. Vystup je 3 vtefiny sepnuty a 7 vtefin
vypnuty.

* Doba cyklu je 10 vtefin, pozadovany vykon je 5%. Vystup je 0,5 vtefiny sepnuty a 9,5
vtefiny vypnuty.

Dulezité:
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+  Doba cyklu nepiiznivé ovliviiuje kvalitu regulace. Cim je tato doba vétsi, tim mensi je
kvalita regulace.

* Pokud je na regulacnim vystupu vyuzivan elektromechanicky prvek (relé, stykac), Musi
byt doba cyklu nastavena véts$i s ohledem na Zivotnost spinace.

Omezeni vykonu

Kvalitu regulace miizete ovlivnit omezenim vystupniho vykonu.

Meéfena Omezeni  vykonu
veli¢ina shora, PLul

Omezeni  vykonu
zdola, PLd1

cas

Priklad vyuziti omezeného vykonu:

Pfi nabehu na zddanou hodnotu nastava velky prekmit. Jedna z moznych feSeni je omezeni

vykonu v okoli Zadané hodnoty. Postup je nasledujici:

» Zjistéte si vykon, ktery je dodavan do ustalené soustavy.

* Nastavte piepina¢ SPL1 na hodnotu o n€kolik stupnii nizsi, nez je zadana hodnota.

*  Omezeni vykonu PLd1 nastavte na 100%.

*  Omezeni vykonu Pl Ul nastavte cca o 10 az 20% vy$$i, neZ je vykon dodavany do
ustalené soustavy.

11.3 Alarm, signalizace

Druhy vystup mtize byt pouzit jako alarmovy nebo signalizacni.
Parametry pro konfiguraci vystupu jsou v konfiguracni irovni, menu 0Ut 2, nastavovani
alarmovych / signaliza¢nich mezi 02L0 a 02hl najdete v obsluzné sirovni, menu out 2.

Nastaveni alarmového, signalizaéniho vystupu

Funkci nastavte pomoci parametru ot 2 :
e 0t2 = no, vystup neni vyuzit.
e ot2 = ALPr, alarm odvozeny od absolutni hodnoty.

e 0ot2 = ALdE, alarm odvozeny od odchylky od Zadané hodnoty.

e 0ot2 = SGPr, signalizace odvozena od absolutni hodnoty.

« ot2 = SG&E, signalizace odvozena od odchylky od Zadané hodnoty.
Diilezité:

* Relé v klidovém stavu znamena aktivni alarm, neaktivni signalizaci.
*  Pfi vypnutém pfistroji, chyb¢ ¢idla, chybé pfistroje je alarm aktivni.
* Pii vypnutém pfistroji, chybé ¢idla, chybé pfistroje je signalizace neaktivni.
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Alarm / signalizace, absolutni hodnota:

méfena
veli¢ina
Aktivni
________________ x mr.._.__________________
Neaktivni
o2hl B
/ Aktivni
o2Lo as
Alarm / signalizace, odchylka od Zddané hodnoty:
méfena
o2hl veli¢ina
Aktivni
A\ I e
Zadana hodnota \l/ < Neaktivni
2L / Aktivni

cas

Docéasny, trvaly alarm / signalizace

Alarm / signalizace mtize byt doc¢asny (LAt 2 = OFF) nebo trvaly (LAt 2 = on).

* Docasny alarm / signalizace vypne sdm po odeznéni alarmovych / signaliza¢nich
podminek.

e Trvaly alarm, signalizaci vypnéte po odeznéni alarmovych / signalizaénich podminek
funkci 020F, kterou najdete v obsluzné urovni. Tato funkce muze byt povolena i
v uZivatelském menu. Trvaly alarm / signalizace je také vypnut po vypadku napajeciho
napéti.

Umliceni alarmu / signalizace

Umlceni alarmu / signalizace l1ze pouzit pro potlaceni alarmu / signalizace pii pocatecnim

nabéhu na zddanou hodnotu. Obvykle se nejedna o stav, ktery by mél byt vyhodnocen jako

chybovy, protoze soustava jesté neni ustalena.

Funkce se inicializuje pomoci parametru SI L2:

e S| L2 = oFF, funkce neni aktivni

e SIL2=_o0n,alarm/ signalizace mohou byt aktivovany az poté, kdy se métena hodnota
pfi pocatecnim nab&hu poprvé dostane do povoleného rozsahu (mezi alarmové hranice).

meéfena
veli¢ina
Aktivni
e mﬁ ___________________
."‘ ................
”

. . S . ’
Pfi  startu je 3 Neaktivni
alarm/signalizace 5
neaktivni U e

Aktivni
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Aktivni strany alarmu / signalizace

Pomoci parametru 02Sd lze zvolit, ktera strana alarmu / signalizace bude aktivni:
* 02Sd =Lohl , aktivni jsou ob&é meze.

e 02Sd = hl, aktivni je pouze horni alarmova / signaliza¢ni mez.

* 02Sd = Lo, aktivni je pouze spodni alarmova / signaliza¢ni mez.

11.4 Digitalni vstup

Digitalni vstup modelu MT600- D- -0 0 slouZzi k tomu, aby obsluha (nebo nadfizeny systém,
napf. programovatelny automat) mohla pomoci externiho spinace nebo stejnosmérnym
nap¢tim ovladat vybranou funkci pfistroje.

Nastaveni

Digitalni vstup se inicializuje pomoci parametru ,,EI* v konfiguracni vrovni, menu | El n.
K dispozici jsou tyto funkce:

. no — digitalni vstup se nepouzije

e 0t oF — vypnuti regula¢niho vystupu

. LoC - ,,zamknuti* kldvesnice na ¢elnim panelu

* | dSP — ptepinani mezi aktualni a zalozni zddanou hodnotou

e Pr oG- spusténi/vypnuti programu

Pomoci parametru El SGse nastavuje vyhodnocovaci logika vstupniho signalu.
. Lo — vstup se zapina nizkou tirovni

. hl — vstup se zapina vysokou trovni

* | SE - nabéznd hrana zméni stav

*  FALL - sestupna hrana zméni stav

vstupni signal vysoka tGroven

nah&zna hrana
BUEIY BUUT)SOS

nizka troven

11.5 Program

Ptistroj umoziiuje regulaci v ¢ase podle jednoduchého programu. Funkce se nastavuje
v konfiguracni urovni, menu St Pt , parametr SP1C:

e SP1C = SP, je pouzita regulace na konstantni hodnotu, je v§ak mozné pouzivat
rampovou funkei.
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« SP1C= PGl, PR, PG3, PH&4, je pouzit néktery z nasledujicich programi:

zadand SP1C=PGL 7adand SP1C= P
hodnota hodnota
hoLd holLd
SP2 -q-------mmm- sp2 -{-----
rAtE
SP1 — SP1 -
cas &as
Zadana SP1C= PG3 Zadana SP1C= PG4
hodnota hodnota
holLd holLd
(5[0 SP2
Cas cas

Dodrzeni ¢asu prodlevy

DodrzZeni ¢asu prodlevy lze zajistit pomoci parametru F dY . Timto parametrem se nastavuje
povolend odchylka méfené hodnoty od Zaddané hodnoty SP2 , pti jejimz dosazeni se spusti
odpocitavani ¢asu vydrze.

Parametr F dY najdete v konfiguracéni tirovni, menu | SYS.

|Pésm0 rdy |

SP2 -

Zadana
hodnota

Zacina odpocet
Casu vydrze

cas

11.6 Tvorba uzivatelskéeho menu

UZzivatelské menu, viz. strana 8, poskytuje uzivateli nejjednodussi ptistup pii prohliZzeni a
nastavovani parametrii. Seznam parametrd, které budou v uzivatelském menu ptitomny, i
jejich potadi, jsou volné nastavitelné.

Tvorbu uzivatelského menu proved'te v konfiguracéni tirovni, menu KEYD, viz. strana 23.

Priklad tvorby uzivatelského menu:
Chcete umistit na 1. pozici uzivatelského menu parametr = Aut , na 2. pozici regulacni
parametry (Pb1 ,It1 ,...)out 1. Postupujte nasledovné:
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* Nastavte parametr St P1 = Aut .

* Nastavte parametr St p2 = out 1.

* 3 a4 pozice nejsou vyuzity, parametry St P3 a St P4 nastavte = no.
Vysledek si prohlidnéte v uZivatelském menu.

11.7 Uzamknuti menu a parametru

Pokud mate piistroj nastaveny, mizZete uzamknout:

* Nastavovani zddané hodnoty SP1 .

» Ptistup do obsluziné urovné.

» Pfistup do konfiguracni irovné a chranit jej heslem.

Parametry pro uzamknuti najdete v konfigura¢ni trovni, menu | LOC, viz. strana 23.
Diilezité:

* Uzamknutim jednotlivych polozek zjednodusite nastavovani pfistroje pro obsluhu.

* Uzamknutim jednotlivych polozek zamezite obsluze provadét nezddouci zasahy do
nastaveni pfistroje.

11.8 Rampova funkce

Rampova funkce zajisti dosazeni zddané hodnoty SP1 linearnim nab&hem. Takto 1ze chrénit
zafizeni nebo materidl, které nesmi byt vystaveny velkym zménam teploty.

* Rampovou funkci nastavte pomoci parametru rAMP, ktery najdete v konfiguracni
urovni, menu = SYS.

*  Me¢fitko rampové funkce nastavte parametrem r P S.

Zadana hodnota,
linearni nab&éh

S o R

cas

Diilezité:

* Rampovou funkci je moZné pouzivat pouze pii regulaci na konstantni hodnotu
(SP1C=_ SP).

* Rampova funkce je aktivni pouze po zapnuti ptistroje pfi pocatecnim nab¢hu, nez je
poprvé dosazena zadana hodnota.

» Pfi aktivni rampové funkci problikava na spodnim displeji napis r AMP.
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12 tabulka parametru

Do tabulky si zapisSte kompletni nastaveni pfistroje.

I nP1 El n outl out 2 St Pt
I nl El otl ot 2 SP1L
dEC1 El SG PLd1 Lat 2 SP1h
rLl SPL1 SIL2 SP1C
rhl PLul 02Sd
Ftrl hYS2
SYS oPEr KEYb LoC
At SP SP1 rAtE KMod SP1
rP S | dSP SP2 St P1 oPEr
r AMP CAL1 holLd St P2 SEt
rdy Pb1 St P3 PASS
Ar Et Itl St P4

dE1

a1

hYS1

o2Lo

o2hl
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13 Technicke parametry

Ptistroj je ur€en pro pouziti v primyslovych nebo laboratornich zatizenich, kategorie
piepéti I1.

Regulace

* PID, PI, PD, P regulace, automatické optimalizace parametrt
* dvoupolohova regulace

* fizeni topeni, chlazeni

Alarm / signalizace

* absolutni nebo relativni, vztazeny k zddané hodnoté
* docasny nebo trvaly alarm / signalizace

* potlaceni alarmu / signalizace pfi zapnuti piistroje

e volba mezi horni/dolni, dolni, horni

Rizeni Zaddané hodnoty

* programova regulace typu nab¢h a vydrz
* regulace na konstantni hodnotu

Indikaéni a ovladaci prvky

* dva ¢tyfmistné LED displeje 10 mm
* tii kontrolky (vystup 1, vystup 2, mod)
e Ctyfi tlaCitka, ovladani menu technikou

Senzory, vstupy

Termoclankovy vstup izolovany nebo neizolovany, detekce celistvosti ¢idla. Odporovy vstup
Pt100, dvouvodicové nebo ttivodi€oveé zapojeni, linearizace dle DIN, detekce celistvosti
¢idla:

>
o

... neni nastaven vstup

.. termoclanek J, rozsah -200 az 900°C

.. termoclanek K, rozsah -200 az 1360°C
.. termoclanek T, rozsah -200 az 400°C
.. termoclanek N, rozsah -200 az 1300°C
.. termoclanek E, rozsah -200 az 700°C
.. termoclanek R, rozsah 0 az 1760°C

.. termoclanek S, rozsah 0 az 1760°C

.. termoclanek B, rozsah 300 az 1820°C
.. termoclanek C, rozsah 0 az 2320°C

.. termoclanek D, rozsah 0 az 2320°C

.. ¢idlo Pt100, rozsah -200 az 800°C

[ ]
oo O0ocC WS- MmM>S X G

[ ]
—]
~—+

35



Technickeé parametry

Procesovy vstup, vstupni impedance 40 Ohmt u proudovych, 10 kOhmii u napétovych
vstupl, bez detekce celistvosti ¢idla:

. NO ... neni nastaven vstup

e 0-20...0-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek
e 4-20...4-20mA, rozsah -499 az 2499 jednotek
e 0-5...0-5V,rozsah -499 az 2499 jednotek

. 1-5 ... 1-5V,rozsah -499 az 2499 jednotek

.. 0—10V, rozsah -499 az 2499 jednotek

.
?
[EEN
o

Ridici (pomocny) vstup

* Digitéalni
Napétovy, logické urovné 0-1 Vss/2,4-15 Vss, vstupni impedance 10 kOhm nebo
elektromechanicky kontakt, airovné 0-2 kOhm/>23 kOhm; spinani logickou urovni nebo
nabéznou/sestupnou hranou

Vystupy
e stejnosmérny napét'ovy spinac¢, 10Vss v zapnutém stavu, max. 30 mA
* elektromechanické relé, 230Vsti/5A nebo 30Vss/5A, spinaci, bez utlumového ¢lenu

Presnost vstupti

* termoclankovy vstup, kalibra¢ni ptesnost £0,1% z rozsahu (min. 540 °C), =1 digit,
teplotni stabilita £0,1 °C/°C teploty okoli

e odporovy vstup Pt100, kalibra¢ni piesnost +0,1% z rozsahu (min. 540 °C), +1 digit,
teplotni stabilita £0,05 °C/°C teploty okoli

* procesovy vstup, stejnosmérné napetoveé rozsahy £10 mV, £1 digit, stejnosmerné
proudové rozsahy £20 uA, +1 digit, teplotni stabilita £+100 ppm/°C teploty okoli

* napétova stabilita £0,01%/% zmény napajeciho napéti

Napajeci napéti
e 230 Vst +10%/-15%, 50/60 Hz, vnitini pomala pojistka 2 A/250 V
e ptikon max. 6 VA

» data ulozena v paméti nezavislé na napajecim napéti

Provozni prostredi
e 0Oaz50°C
e 0az90 % relativni vlhkosti vzduchu, bez kondenzace

Preprava a skladovani
e 20az70°C

36



Technickeé parametry

Rozméry

» Sitka x vyska x hloubka, 72 x 72 x 158 mm
* vestavna hloubka 149 mm

* Vyiez do panelu 66 x 68 mm (Sifka x vyska).

Certifikace

* elektricka bezpecnost:

CSN EN 61010-1,¢l.5.1,5.1.4,6,6.7, 6.8.2, 6.8.4,6.10,6.11, 8.2, 9, 10.
* celektromagneticka kompatibilita:

EN 55014, EN 55011, EN 61000-3-2, EN 50082-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-4, EN
61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61000-4-11.

13.1 Zaruéni podminky

Dodavatel poskytuje na tento vyrobek zaruku 36 mésicti, s vyjimkou zavad vzniklych
mechanickym nebo elektrickym opottebenim vystupi. Ze zaruky jsou dale vylouceny
vSechny vady vzniklé nespravnym skladovanim a pfepravovanim, nespravnym pouzivanim a
zapojenim, poskozeni vnéj$imi vlivy (zejména Uc€inky elektrického piepéti, elektrickych
veli€in a teplot nepiipustné velikosti, chemickymi latkami, mechanickym poskozenim),
elektrickym nebo mechanickym pietéZovanim vstupl a vystupi.

13.2 Popis modelu

MT600-ab—-cd-00

a: mérici vstup
T = teplotni (termo¢lankovy a odporovy)
P = procesovy (proudovy, napétovy)

b: Fidici (pomocny) vstup
D = digitalni
S = odporovy pro snimani polohy
A = komunikacni linka EIA 485
X = komunikacni linka RS 232

c: vystup 1

K = ss spinac

R = elektromechanické relé
d: vystup 2

R = elektromechanické relé

e f: zakaznické provedeni
0 0 = standardni provedeni
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